.
AR
Q 90 WYKAZ URZADZEN | ARMATURY
N 220 | 400 |
I ] & ! ! Poz.| Nazwa urzadzenia, armatu llosé Materiat Dostawca
110 WAL O 2 v
ol 915 s 1. Zbiornik podcisnieniowy o pojemnosci 16,0 m® 1 Stal | Dostawca technologii
Powietrzed)225 PE 100, PN 10, SDR 17 /(),7,3 3
ﬁ S AN B ¢ °; f_lo 116,40 2. ZO=ITI7P§/ ’[:;'C/)ZHIOWG Busch Aqua R5 0305D, V = 300 m /h 3 Dostawca techno[ogii
S ‘ <— i \/ ’
— \ 116,40 i=2% L=80m @— 3. Pompy tloczne Flygt CP3127 180 MT, Krzywa 53-433-
linia kablowa eMONIT-KP1 1 160 PE (7.4) (1,3 ( ) \/ © T 3 Filtr powietrza odlotowego o wymiarach 00-6140, g =12,2l/s, H= 10,0 m sl.w., N = 4,7 kW, 2 Dostawca technologii
XzKSLXUY 0,6/1 kV 3x2,5 | — B —] o — — ~ o Otwor montazowy o wym 35 x 25|cm powierzchni czynnej 400 x 500 NPSH = 1,6 m.
= | -Il 1 S jx 4 . Filtr powietrza odlotowego 4,0 x 5,0 m 1 Wykonawca robot
YKYzo5x2,5 )
YKSY10x1 @ 5. | Wentylator WWS-50 - N= 570 W, V = 5 000 nmi’/h 1 Wykonawca robot
To]
X KYzo4x2,5)  + . . -
+YKSY4x1 e 6. | Grzejnik elektryczny 1500 W z termostatem 1 Wykonawca robét
— +YKSY10x1 — = =
i 160 PE (18 TPK-Z1 — red
inia kablowa eMONIT-KP2 11 =
XzKSLXUY 0,6/1 kV 3x2,5 o> ;ﬁ — — :I ID:I :l — —— 0 @ 8. | Rozdzielacz sterowania i kontroli 1 Dostawca technologii
:{(E\S(\z(c:%x%# S N ‘ Szafa kontrolno-sterownicza (PLC) 1 Dostawca technologii
X — e
\\ % I TKM-Z  TSTZ+TMT-Z 10.| Przewéd tloczny PE Wykonawca robot
S, TR TR T przepust + kanat |kablowy lub 5kDVK110 ~ ~ ~ ~ =~ ~ LLLLL _./_é ___________________ | @ ) @ 11.| Przewody podcisnieniowe PE Wykonawca robot
_______ AT — o e Ee—— = — 12.| Przewéd powietrzny Stal Wykonawca robot
12 ) > - = 74
= ’ & I 16.40 < ¢,‘ vv FeZn25x4 13. | Przewdd powietrzny PE Wykonawca robét
‘ 114.80 - ool E VKOO KY205135) 14. | Czerpnia scienna typ A 900 x 900 1 Wykonawca robét
| Vi - 15. Przepustnica wieloplaszczyznowa 900 x 900 1 Wykonawca robét
(VO ‘ 116,40 } 16. Wyrzutnia scienna typ A 550 x 550 1 Wykonawca robot
‘ 115,20 i 17. Pompownia posrednia wg projektu sieci 1 Wykonawca robét
220 ! 620 | 786 | 7 18. | Zasuwy nozowe HAWLE z napedem elektrycznym 2 Wykonawca robét
T T B typu AUMA
| |
& | |
= |
ad ‘ =12 ' TKM-Z - tablica elektryczna kompensacyjno-zasilajaca pompowni = 1800x600x400+cokol 200
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‘ UWAGI: ) analizacja sanitarna dla miejscowosci Borek, Regoéw Stary, Oleksow
‘ : .. . . . A gm. Gniewoszow. Zlewnia stacji podci$nieniowej SP2.
‘ TPK-Z2 16,40 | Przed przystapieniem do prac w terenie sprawdzic faktyczny stan obmiaru. I Stacia podcisnieniowa SP 2 w m. Readw Sta
: @ 116,40 ’ | 16.40 W miejscach skrzyzowan kabla z uzbrojeniem podziemnym istn. i projektowanym oraz wjazdach = il 9 4
116,40 J?‘ P YKYZ°5X16114 70 114,94 ‘ 1508 15’ o5 i parkingach posesji stosowa¢ rury ochronne w kolorze niebieskim typu arot DVK/SRS/APS Ryspnck - Instalacje elektryczne zewnetrzne zasilania urzadzeri odbiorczych stacji SP2
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